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Elektronik-Wetterstation

WS 1000

Das Hauptschaltbild

In Bild 14 ist das Hauptschaltbild der ELV-
Elektronik-Wetterstation WS 1000 darge-
stellt.

Die grundsitzliche Funktionsweise wurde
bereits anhand des Blockschaltbildes (Bild
1) ausfiihrlich erldutert. Nachfolgend wol-
len wir nun die einzelnen Funktionseinhei-
ten des Hauptschaltbildes in ihrer prakti-
schen Schaltungsausfithrung naher be-
trachten.

Beginnen wir hierbei mit den Eingangsin-
formationen, die in mehr oder weniger
komplexen Funktionsablaufen zu verar-
beiten sind.

Andem 16-Kanal-Analog-Umschalter (IC 1
des Typs CD 4067)liegen insgesamt 16 ver-
schiedene analoge Eingangsspannungen
an. Folgende Zuordnung ist hierbei gege-
ben:

I. An Pin 2 des IC 1 liegt die Einstell-
spannung des Trimmers R 1 zur Offset-
einstellung (Parallelverschiebung) an,
fur die von der Druckaufnehmerschal-
tung kommenden Spannung.

2. An Pin 3 liegt die Einstellspannung des
Trimmers RS an, zur Skalenfaktor-
Einstellung (Steigung), fiir die von der
Druckaufnehmerschaltung kommen-
den Spannung.

3. An Pin 23 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 9 an, zur Offseteinstel-
lung (Parallelverschiebung) des vom
Feuchtesensor 1 kommenden Signals.
Daf} die Feuchtesensoren eine Aus-
gangsfrequenz abgeben, spielt hierbei
keine Rolle, da sdmtliche Analog-
Spannungen vor ihrer Verarbeitung
vom zentralen Mikroprozessor iiber
einen Spannungs-Frequenz-Umsetzer
(IC9 des Typs RC 4152) in eine direkt
proportionale Ausgangsfrequenz um-
gesetzt werden.

4 .An Pin 22 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 13 an, zur Skalenfak-
tor-Einstellung (Steigung) des vom
Feuchtesensor 1 kommenden Signals.

5. An Pin 21 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 17 an, zur Offsetein-
stellung (Parallelverschiebung) des vom
Feuchtesensor 2 kommenden Signals.

6. An Pin 20 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 21 an, zur Skalenfak-
tor-Einstellung (Steigung) des vom
Feuchtesensor 2 kommenden Signals.

7. An Pin 19 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 25 an, zur Offsetein-
stellung (Nullpunkt) des Temperatur-
sensors 1.

8. An Pin 18 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 29 an, zur Skalenfak-
tor-Einstellung (Steigung) des Tempe-
ratursensors 1.

9. An Pin 17 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 33 an, zur Offsetein-
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stellung (Nullpunkt) des Temperatur-
sensors 2.

10. An Pin 16 liegt die Einstellspannung
des Trimmers R 37 an, zur Skalenfak-
tor-Einstellung (Steigung) des Tempe-
ratursensors 2.

11. An Pin8liegtdie Signalspannung vom
Temperatursensor 1 an, die der Tempe-
ratur direkt proportional ist.

12. An Pin 7 liegt die Signalspannung vom
Temperatursensor 2 an, die der Tempe-
ratur direkt proportional ist.

13. An Pin 9 liegt die von der Druckauf-
nehmerschaltung kommende Signal-
spannung an, die dem barometrischen
Luftdruck direkt proportional ist.

14. An Pin 5 liegt die Referenzspannung
Vref 1 an.

15. An Pin 4 liegt die Referenzspannung
Vrcf 2 an.

16. An Pin 6 liegt die Referenzspannung
Vet 3 (Masse) an.

Die drei Referenzspannungen dienen zur
automatischen Nullpunkt-Kompensation
und Linearisierung des nachfolgenden
Spannungs-Frequenz-Umsetzers IC 9 des
Typs RC 4152.

Der Ausgang des 16-Kanal-Analog-Um-
schalters (Pin 1) ist iiber R 49 auf den Ein-
gang (Pin 7) des eben erwahnten Span-
nungs-Frequenz-Umsetzers IC 9 des Typs
RC 4152 gefiihrt.

Welcher der 16 Eingéinge des IC 1 auf den
Ausgang (Pin 1) durchgeschaltet wird,
steuert der zentrale Mikroprozessor (IC 2)
iiber seine Ausgangsleitungen (Pin 27 bis
Pin 30), die auf die Steuereingédnge (Pin 10,
11, 13, 14) des IC 1 geschaltet sind.

Der Spannungs-Frequenz-Umsetzer (IC 9)
erhélt nun, von IC 2 vorgegeben und von
IC 1 durchgeschaltet, nacheinander die
entsprechenden Analog-Eingangsspannun-
gen. An Pin 3 des IC 9 steht jeweils eine
Ausgangsfrequenzan, die derjenigen Span-
nung direkt proportional ist, die an Pin 7
des IC9 anliegt. Der Umsetzfaktor des IC9
mit seiner Zusatzbeschaltung (R 49 bis R 53
sowie C 5 bis C 7) betrédgt ca. 5 kHz pro
Volt. Der exakte Wert spielt hierbei keine
Rolle, da die Schaltung so ausgelegt wurde,
daf} eine automatische Kompensation der
entsprechenden Faktoren vom zentralen
Mikroprozessor vorgenommen wird.

Der Ausgang des Spannungs-Frequenz-
Umsetzers (Pin 3 des IC 9) ist auf einen der
Einginge (Pin 13) des nachfolgenden 8-
Kanal-Digital-Umschalters (IC 10) ge-
fiihrt. Bei dem hier eingesetzten IC des Typs
CD 4051 handelt es sich ebenfalls um einen
Analog-Umschalter, der im vorliegenden
Anwendungsfall jedoch ausschlieBlich zum
Schalten digitaler Signale eingesetzt wird.
Im Blockschaltbild ist er daher auch als Di-
gital-Umschalter bezeichnet. Im einzelnen
stehen am IC 10 folgende Eingangsinfor-
mationen an:
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Bild 14: Hauptschaltbild der Elektronik-Wetterstation WS 7000
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1.Funktion: Schalterstellung zeigt Folgendes an:
als Tendenzanzeige 1 Temperatur 1 (°C)
D50 A\ schnell steigend 2 Temperatur 2 (°C)
D51 A\ steigend 3 relative Luftfeuchte 1 (%)
D52 Y fallend 4 relative Luftfeuchte 2 (%)
: D53 W schnell fallend 5 Luftdruck (mbar)
6 Sonnenscheindauer (h)
2.Funktion: " oo
b e : 1 Windgeschwindigkeit (km/h)
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——— R
; 050 A T 8 Windrichtung (Grad)
600Hz D51 A F1 9 Automatik: T1-T2 (°C)
o, P
Quarz: U’i 02V F2 10 Automatik: rF1-rF2 (%)
9,216MHz s 6 T2
053V 1 DCF-Unrzeit
22 22 (nur bei Schalterstell.9+10)
12 Datumsanzeige
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1. An Pin 2 des IC 10 steht die Hell-/Dun-
kel-Information des Helligkeitsmessers
an.

2. An Pin 4 des IC 10 steht die Sonnen-
schein-Information des Helligkeitsmes-
sers an.

Wird die Taste Ta 2 (Speicher) betitigt, so
liegen beide Potentiale an Pin 2 und Pin 4
des IC 10 iber die Dioden D 8§ und D 9 auf
,high“, wodurch dem zentralen Mikropro-
zessor der Beginn eines neuen Speicherzy-
klusses mitgeteilt wird (bei manueller Spei-
cherzeiteingabe).

3. An Pin 12 des IC 10 steht die zur Wind-
geschwindigkeit proportionale Aus-
gangsfrequenz des Windgeschwindig-
keitsaufnehmers an.

4. An Pin 13 des IC 10 steht die Ausgangs-
frequenz des Spannungs-Frequenz-
Wandlers IC 9 an.

5. An Pin 14 des IC 10 steht die vorher mit
dem IC 11 (!, CD 4520) durch 16 geteilte
MeBfrequenz der Feuchtemefschaltung
1 an.

6. An Pin 15 steht die vorher mit dem IC 11
(', CD 4520) durch 16 geteilte MefBfre-
quenz der Feuchtemefschaltung 2 an.

7. An Pin 1 des IC 10 stehen die Signale der
Prozessorausgidnge Pin 27 bis Pin 29 an.
Eine Entkopplung erfolgt tiber die Dio-
den D 3 bis D 5. Durch Fortlassen be-
stimmter Dioden kann auf diese Weise
die Windgeschwindigkeit in anderen
Mafeinheiten angezeigt werden. Die
genaue Zuordnung ist aus Tabelle 1 er-
sichtlich. Sind alle 3 Dioden eingebaut
erfolgt die Anzeige in km/h.

8. An Pin 5 des IC 10 liegt iiber D2 ent-
koppelt das Signal von Pin 30 des Pro-
zessors an. Diese MaBlnahme dient zu
speziellen, internen Priifzwecken.

Tabelle I
Auswahl der MaBeinheiten
fur die Messung der Windgeschwindigkeit
(0 = Diode enfillt, | = Diode eingebaut)
D3 D4 D 5| Einheit
0 0 0 | kmh
0 0 1 | m/s
0 1 0 | mph
0 1 1 | Beaufort
1 0 0 | Knoten
1 1 1 | kmh

Pin 3 des IC 10 stellt den Ausgang dar, an
dem die entsprechend durchgeschaltete
Eingangsinformation ansteht und weiter
zum IC 2 geleitet wird (Pin 39).

Welcher Eingang des IC 10 zum Ausgang
(Pin 3) durchgeschaltet werden soll, ergibt
sich aus den Steuerinformationen, die vom
IC 2 (Pin 31, 32, 33)auf die Eingéinge (Pin 9,
10, 11) des IC 10 gegeben werden.

Die Information der Windrichtung besteht
aus 2 um 90° gegeneinander phasenver-
schobenen Rechtecksignalen zur Positions-
erkennung sowie einem dritten Signal, dem
Nullimpuls (Norden). Diese 3 Signale wer-
den iiber die Spannungsteiler R 65 bis R 70
auf die entsprechenden Eingéinge des IC 2
gegeben (Pin 36, 37, 38). Der Nullimpuls-
Eingang ist hierbei Pin 38 des IC 2.
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Nachdem wir die Umschaltung der Ein-
gangssignale besprochen haben, wollen wir
auf den zeitlichen Ablauf sowie die Mef3-
reihenfolge eingehen.

Wird das Geriit eingeschaltet, erfolgt iiber
R 71/C9 ein Riicksetzen des zentralen Mi-
kroprozessors, d. h. simtliche Speicher und
interne Ziahler werden auf Null gesetzt.

Die erste Messung, die anschliefend vom
System durchgefiihrt wird, ist die Windge-
schwindigkeitsmessung.

Gleichzeitig, wihrend die Windgeschwin-
digkeit fiir 1 Sekunde gemessen wird, ist be-
reits der 16-Kanal-Analog-Umschalter IC 1
auf Vi 3 (Pin 6) geschaltet. Eine Sekunde
spiater, nachdem die Windgeschwindig-
keitsmessung beendet wurde, erfolgt die
Messung der Ausgangsfrequenz des Span-
nungs-Frequenz-Umsetzers fiir ebenfalls 1
Sekunde, die der Eingangsspannung an
Pin 6 des IC 1 proportional ist.

Da es sich hierbei um das Masse-Potential
handelt, muf} die Ausgangsfrequenzim Be-
reich zwischen 0 Hz und 100 Hz liegen.
Uberschreitet die Frequenz 256 Hz, wertet
dies der Prozessor als nicht einwandfreies
Arbeiten des Spannungs-Frequenz-Umset-
zers und bricht den Mefvorgang ab. Ge-
kennzeichnet wird dies optisch durch Auf-
leuchten der 3 Querstriche (Segmente ,,g*)
der ersten Temperaturmefstelle.

Die vorstehend beschriebene Messung wird
nur einmal, gleich nach dem Einschalten
des Gerites, vorgenommen und dann je-
weils einmal téglich, wenn die Schaltung zur
Helligkeitsmessung einen Dunkel/Hell-
Wechsel signalisiert.

Von vorstehend beschriebener Messung
einmal abgesehen, laufen die Messungen in
einem sich regelméBig wiederholenden Zy-
klus mit einer Gesamtdauer von 34 Sekun-
den ab. Diese Zyklusdauer ist wiederum in
Teilabschnitte zu jeweils 2 Sekunden aufge-
teilt.

In der ersten Sekunde wird immer fiir eine
Sekunde die Windgeschwindigkeit gemes-
sen, d. h. alsoinder 1., 3., 5., 7. bis zur 33.
Sekunde.

Bei den Messungen, die eine Spannungs-
Frequenz-Umsetzung durch IC 9 (mit Zu-
satzbeschaltung) erfordern, wird mit Be-
ginn einer Windgeschwindigkeitsmessung
gleichzeitig die entsprechende Mefstelle
(tiber IC 1) auf den Spannungs-Frequenz-
Umsetzer geschaltet, ohne dal} jedoch die
entsprechende Ausgangsfrequenz des IC9
(Pin 3) tatsachlich gemessen wird.

Diese eine Sekunde, in der die Windge-
schwindigkeit gemessen wird und der
Spannungs-Frequenz-Umsetzer bereits
eingeschaltet ist, dient dazu, Einschwing-
vorginge des IC 9, die die Genauigkeit be-
eintrachtigen kénnten, wirksam zu unter-
driicken.

Erst nach Ablauf der Windgeschwindig-
keitsmessung (nach 1 Sekunde) erfolgt fiir
eine weitere Sekunde die Messung der Aus-
gangsfrequenz des IC 9, entsprechend der
zugehorigen, von IC 1 durchgeschalteten
Eingangsspannung.

Nachdem die Messung nach insgesamt 2
Sekunden abgeschlossen wurde, erfolgt
wiederum die Messung der Windgeschwin-

digkeit fiir 1 Sekunde bei gleichzeitigem
Einschalten einer weiteren Eingangsspan-
nung des IC 1. Eine Ausnahme bilden die
beiden Messungen der Ausgangsfrequenz
der FeuchtemeBschaltungen 1 und 2, da
hier kein Einschwingvorgang des Span-
nungs-Frequenz-Umsetzers — abzuwarten
ist.

Die genaue Reihenfolge der verschiedenen
Messungen soll nachfolgend aufgezeigt
werden, wobei jeder Punkt von 1 bis 34
einen Zeitabschnitt von 1 Sekunde be-
schreibt:

1. Vi1 (Pin 5 des IC 1) einschalten.
Vier 1 messen.
Veer 2 (Pin 4 des IC 1) einschalten.
Vier 2 messen.

. Skala relative Luftfeuchte 1 (Pin 22 des
IC 1) einschalten.

o, b

o os

6. Skala relative Luftfeuchte 1 messen.

7. Offset relative Luftfeuchte 1 (Pin 23
des IC 1) einschalten.

8. Offset relative Luftfeuchte 1 messen.

9. Windgeschwindigkeit messen (Pin 12
des IC 10).

10. Relative Luftfeuchte 1 Ausgangsfre-
quenz der Sensorschaltung messen
(Pin 14 des IC 10).

11. Skalarelative Luftfeuchte 2 (Pin 20 des
IC 1) einschalten.

12. Skala relative Luftfeuchte 2 messen.

13. Offset relative Luftfeuchte 2 (Pin 21
des IC 1) einschalten.

14. Offset relative Luftfeuchte 2 messen.

15. Windgeschwindigkeit messen (Pin 12
des 1C 10).

16. Relative Luftfeuchte 2 Ausgangsfre-
quenz der Sensorschaltung messen
(Pin 15 des IC 10).

17. Skalenfaktor Luftdruck (Pin 3 des
IC 1) einschalten.

18. Skalenfaktor Luftdruck messen.

19. Offset Luftdruck (Pin 2 des IC 1) ein-
schalten.

20. Offset Luftdruck messen.

21. Luftdruckmessung Ausgangsspannung
(Pin 9 des IC 1) einschalten.

22. Luftdruckmessung Ausgangsspannung
messen.

23. Skalenfaktor Temperatur 1 (Pin 18 des
IC 1) einschalten.

24. Skalenfaktor Temperatur 1 messen.

25. Nullpunkt Temperatur 1 (Pin 19 des
IC 1) einschalten.

26. Nullpunkt Temperatur 1 messen.

27. Temperatursensor 1 (Pin 8 des IC1)
einschalten.

28. Temperatursensor | Ausgangsspan-
nung messen.

29. Skalenfaktor Temperatur 2 (Pin 16 des
IC 1) einschalten.

30. Skalenfaktor Temperatur 2 messen.

31. Nullpunkt Temperatur 2 (Pin 17 des
IC 1) einschalten.
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32. Nullpunkt Temperatur 2 messen.

33. Temperatursensor 2 (Pin 7 des IC 1)
einschalten.

34. Temperatursensor 2 Ausgangsspan-
nung messen.

35. Wieder beginnen bei 1. usw.

Wie bereits erwihnt, erfolgt die Messung
der Windgeschwindigkeit nicht allein in der
9. und 15. Sekunde eines jeden 34-Sekun-
den-Zyklusses, sondern in jeder ungeraden
Sekunde. Dies bedeutet, dal, wenn in der 1.
Sekunde V. eingeschaltet wird und der
Spannungs-Frequenz-Umsetzer sich auf
die entsprechende Frequenz einschwingt,
zunéchst die Windgeschwindigkeit gemes-
sen wird, um erst in der zweiten Sekunde
tatsdchlich Vi 1 zu messen usw.

Die Mef3zeiten selbst sind geringfiigig kiir-
zer als die erwidhnte 1 Sekunde. In den Zwi-
schenzeiten, d. h. zwischen den einzelnen
sekiindlich vorgenommenen Messungen
werden vom zentralen Mikroprozessor
noch einige weitere Informationen mit

einer Geschwindigkeit von wenigen Mikro- -

sekunden abgefragt, so zum Beispiel auch
die Ausgangspegel der Schaltung zur Hel-
ligkeitsmessung sowie die Stellung des Ta-
sters Ta 2. Um sicher zu gehen, daB die In-
formation bei gedriicktem Taster Ta 2 vom
Prozessor auch erkannt wurde, muB} dieser
Taster daher mindestens 1 Sekunde festge-
halten werden (moglichst etwas linger).

Die Stellung des Tasters Ta | hingegen wird
laufend abgefragt, so daf} eine Betitigung
praktisch verzégerungsfrei vom Prozessor
registriert wird.

Ebenfalls fortlaufend iiberwacht werden
die 3 Eingdnge zur Windrichtungserken-
nung, genau wie der Taster Ta 1, d. h. die
entsprechenden Informationen stehen di-
rekt an den Eingingen des zentralen Mi-
kroprozessors an, ohne Zwischenschaltung
eines Multiplexers.

Nachdem die Mefdatenerfassung einge-
hend beschrieben wurde, wollen wir uns
nun mit der weiteren Schaltungstechnik
und mit dem zentralen Mikroprozessor be-
fassen und hier im besonderen mit der
MeBdatenausgabe.

Zunichst jedoch noch einige Erlduterun-
gen zur Takterzeugung.

Der verwendete Prozessor besitzt einen in-
ternen Oszillator, der zum einwandfreien
Arbeiten als duBere Beschaltung lediglich 2
Kondensatoren und einen entsprechenden
Quarz (9,216 MHz) benétigt (Pin 2 und
Pin 3 des IC 2).

Intern wird die Frequenz von 9,216 MHz
durch 15 geteilt, so dal am Ausgang Pin 11
des IC 2 genau 614,4 kHz zur Verfiigung
stehen.

Beim IC 13 des Typs CD 4040 handelt es
sich um einen mehrstufigen Binirteiler. Die
an Pin 10 des IC 13 anstehende Eingangs-
frequenz (614,4 kHz) wird zunéchst durch
8 geteilt. Die entsprechende Frequenz von
76,8 kHz steht an Pin 6 des IC 13 zur Verfii-
gung und dient zur Generierung der Zwi-
schenfrequenz in Verbindung mit dem
DCF 77-Empfanger. Wird dieser nicht an-
geschlossen, bleibt Pin 6 des IC 13 unbe-
schaltet.
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Anschlieend erfolgt eine weitere Teilung
durch 128, so dafl am Ausgang Pin 14 eine
Frequenz von 600 Hz zur Verfiigung steht.
An Pin 6 des IC 2 eingespeist, dienen die
600 Hz als Basis zur Ansteuerung der im
Multiplexbetrieb arbeitenden Digitalan-
zeige.

Pin 21, 22, 23 steuern den Digital-Multiple-
xer IC 18 des Typs 74 LS 145. Die Ausgiin-
ge Pin 1 bis 4 steuern iiber die Transistoren
T2 bis TS5 die 4 Digits (gemeinsame Ano-
den) der 7-Segment-Anzeigen Di 1 bis Di 4
an. Der Ausgang Pin 5 des IC 18 steuert
iiber T 1 das fiinfte Digit an, das aus den 4
Dioden D 50 bis D 53 zur Tendenzanzeige
besteht.

Die einzelnen Segmente sowie die Dezi-
malpunkte werden iiber die Transistoren
T 14 bis T 21 gespeist, die ihre Informatio-
nen von den Ausgidngen Pin 12 bis Pin 19
des IC 2 erhalten.

Dariiber hinaus hat das IC 18 die Aufgabe
zur MeBstellenumschaltung in Verbindung
mit dem 12stelligen Drehschalter S 1 sowie
den Dioden D 54 bis D 68. Je nachdem,
welche Ausgangskombination (Pin 1 bis
Pin 7)des IC 18 tiber S 1 auf den Riickkopp-
lungseingang Pin 35 des IC 2 geschaltet
wird, erkennt der Prozessor daraus die ein-
gestellte Betriebsfunktion.

Der Eingang Pin 34 des IC 2 fragt den Zu-
stand der Taste Ta | zur ,Min./Max.“-Um-
schaltung ab.

Der DCF 77-Takt wird an Pin 1 des IC 2
eingespeist. Dieser Anschluf} bleibt unbe-
schaltet sofern der entsprechende Empfin-
ger nicht angeschlossen wird. Der Prozes-
sor arbeitet dann intern im 24-Stunden-
Zyklus.

Die ausfiihrliche Beschreibung des Haupt-
schaltbildes ist damit abgeschlossen. Nach-
folgend soll noch kurz die Stromversor-
gung beschrieben werden, die recht einfach
und preiswert gehalten werden konnte.

Das Netzteil

Die Stromversorgung der ELV-Elektronik-
Wetterstation WS 1000 erfolgt iiber ein
12 V-Steckernetzteil, dessen Strombelast-
barkeit 500 mA betragen sollte. Hierin sind

ausreichende Sicherheitsreserven einkalku-
liert, da die mittlere Stromaufnahme der
WS 1000 bei rund 3000 mA liegt.

Die Versorgung des zentralen Mikropro-
zessors mit seiner Zusatzbeschaltung des
gesamten analogen Sensorteils einschlief-
lich des Trimmerkalibrierfeldes sowie der
beiden FeuchtemeBschaltungen erfolgt
itber den Festspannungsregler IC 16 des
Typs 78L05.

Die Speisung des Spannungs-Frequenz-
Umsetzers 1C 9 sowie der Schaltung zur
Helligkeitsmessung erfolgt mit einer 8 V-
Festspannung, die mit den Transistoren
T 30 bis T 32 sowie Zusatzbeschaltung auf-
gebaut ist.

Die genaue Schaltung ist in Bild 16 darge-
stellt.

Insgesamt wurde die Stromversorgung so
ausgelegt, dal Netzspannungsschwankun-
gen von =+ 10 % ohne Einfluf} auf die ein-
wandfreie Funktionsweise des Gerites
bleiben. Teilweise koénnen noch grofere
Schwankungen verkraftet werden.

Vorstehend beschriebene Stromversorgung
kann Einsatz finden, sofern die WindmeRB-
aufnehmer nicht mit angeschlossen wer-
den. Sollen auch Windrichtung und Wind-
geschwindigkeit gemessen werden, so sind
2 zusitzliche Spannungen von + 15V und
-15V erforderlich mit einer Belastbarkeit
von jeweils ca. 1 A zur Versorgung der
WindmeBaufnehmer, einschlieBlich der
darin enthaltenen elektronischen Behei-
zung. Hierzu kann der Transformator Tr |
aus der ELV-Komfort-Wetterstation
WS 7000 herangezogen werden, bei dem
dann lediglich die beiden 11 V/1 A-Wick-
lungen, einschlieBlich Dioden, Gleichrich-
tung und den beiden 2200 uF/16 V Elkos
zum Einsatz kommen. Eine elektronische
Stabilisierung dieser beiden Spannungen
ist nicht mehr erforderlich. Als Platine fiir
Trafo, Dioden, Elkos dient die Netzteilpla-
tine der ELV-Windgrofanzeige (,ELV
journal®, Nr. 47) mit der Nr. 47394. Selbst-
verstdandlich kann auch eine entsprechende
Eigenkonstruktion gewihlt werden.

In der kommenden Ausgabe des ,ELV
journal® stellen wir Thnen im I'V. Teil dieser
Artikelserie den kompletten Nachbau aus-
fuhrlich vor.
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Bild 16: Schaltbild des Netzteiles zur Elektronik-Wetterstation WS 1000

19



	Page 1
	Page 2
	Page 3
	Page 4
	Page 5

