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Die Verfremdung von Viusik und Gerd,ischen, insbesondere aber auch
von Sprache, fasziniert .'Wusiker, Tonbandamateure und Elektroniker
gleichermafien. Das Eingangssignal wird so behandelt, daJ3 sich am
Ausgang ein roboterhaft knarrender Sound ergibt.

Zur Schaltung

Die Schaltung besitzt ein eingebautes
Mi kroion, das die Signale (Sprache oder
Musik) aufnimmt und fiber C2 auf den
bingang des ersten Operationsvcrstlirkers
(OP I) giht. Diesel- ist als lflOfacher Wech-
sclspannungsverstlirker geschaltet, an des-
sell das Signal fiber C5 ausge-
koppelt wird. R 5 dient zur Elimination des
Gleichspannungsanteils. Das hier anste-
hende Signal gelangt auf die eine Seite des
als Umschalter arbeitenden IC's 2 (Pin 12).
Aul3erdem wird dieses Signal Ober den
OP 2 urn 1800 gedreht und gelangt Ober C 8
auf den zweiten Eingang (Pill des IC 2.
Auch bier wird mit R 12 der Gleichspan-
nu ngsa nteil ent fern t.

Das IC 3 ist als Multivibrator geschaltet
und gibt fiber semen Ausgang (Pin 3) ciii
Steuersignal auf das IC 2 (Pin II), so dali
der Umsehalter, dessen Ausgang Pin 14
darstellt, standig zwisehen Pin 12 und
Pin 13 des IC 2 bin- und herschaltet.

Aufdiese Weise steht am Ausgang (Pin 14)
ein Signal an, das mit einer FreqLienz von
Ca. 500 Hz umgeschaltet wird, und zwar

einmal obne Phasenversehiebung und em-
mal um 1800 gedreht. Hierdurch entsteht
(Icr typische ,, Robotersound".

Der OP 3 (bent lediglich als Pufferverstfir-
ker.

Mit Hilfe des OP 4 wird ciii ktinstlicher
Versorgungsspannungsmittelpun kt erzeugt
(Masse).

Sollte die Empfindlichkeit des Mikrofons
zu groli scm, kann dureh Erhdhen von R 3
die Verstarkung des OP 1 gesenkt werden.
1st die Empfindlichkeit des Mikrofons bin-
gegen Zn klein, kann R 3 his auf Werte von
3,3 kfl verkleinert werden, urn (lie Verstdr-
kung des OP I so zu erhöhen.

Zum Aufbau
Darnit die Schaltung moglichst komforta-
bel als Rohoterstimnie mit eingcbautem
Mikrofon eingesetzt werden kann, haben
wir das Platinenlayout so ausgefuhrt, dali
die Leiterplatte in ein Kunststoffrohr mit
ca. 35 mm Innendurcbmesser eingebaut
werden kann. Aus diesem Grunde ist der
Aufbau etwas gedrangt vorgenommen
worden. Beim Löten ist daher hesondere

Sorgfalt anzuwcnden, damit keine LOt-
zinnbrucken entstehen.

Zunächst werden die Bauteile in gewobnter
Weise bestückt. Der Batterieclip wird an
(lie entsprechende Seite der Platine angelo-
tet, und zwar mOglichst ohne (lie llexiblen
DrOhie. I Iierzu ist der Batterieclip vorsich-
hg zu zerlegen, so dali lediglich (lie klcine
Trbgerplatte mit den beiden Clips ubrig-
bleibt. Diese sind dann direkt senkrecht an
die Leiterplatte anzulOten. Die Batterie ist
bei ihrem Anschlull dann Starr mit der Pla-
tine verbunden.

Auf der anderen Seite wird fiber kurze fle-
xible Drähte (las Elektret-Kondensator-
Mikrofon angeschlosscn.

Die gesamte Schaltung kann, wic hereits
vorstehend erwähnt, in cin entsprechendes
Kunststoffroh r eingebaut werden. Für die
Abdeckung der Front- und Rückseite kann
man z. B. aus Leiterplattenmaterial ent-
sprechende Scheiben mit der Laubsage
aussägen, wobei an der Mikrofonseite
selbstverstbndlich einige LOcher in these
Scheibe gebohrt werden müssen, urn den
Schalldurehtritt nicht unnotig ZU behin-
de rn.
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Stückliste:
Roboterstimnie
Haibleiter
IC! .....................LM 324
1C2 .................... CD 4053
1C3 ..................... NE 555

Kondensatoren
C 	 ................ lOOpF/16V
C2......................	 IOnF
C3,C6,C7,Cll	 10pF/16V
C4 .......................	 lnF
C5,C8,C10 ............ lOOnF
C9 ......................	 lOnF

4nsicht derferig aujgebaiite,, Robotersti,n,ne
ohm' Gehäzise

Widerstände
R1,R3,R5 .............. lOkD
R2, R4 .................. lMf
R6, R7 .................. 22kD
R8-R15 .................. lOkfl
R16 ..................... 6,8kfl
R 17 .....................2,2 kfl

Sonstiges
I Kippsclialtcr ...........I x urn
I Elektretrnikrofon
7 Lötstifte
I Batterieclips
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