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Modulkonfiguration,
Datei Hife

Modulauswahl
| 0x000003df v

Modulinfarmationen Aktinhen

Modulbe:
Daten i

[ Werkseinstell

Type EBezeichnung 001 HS54855 H5485 Schalter

HardwareVersion o SoftwareVersion 1.00

Seriennummer 0=000003DF

[ Modulbeschreibung ]

Moduleinstellungen

MNi_| Bezeichnung | wdert
1 Tastenmode Zyei einfache Taster

Kein Timer
05ek

Konfiguration Ausgang 1

2

3 Zsit Schakb-dusgang 1

4 Konhguation Ausgang 2
5 PetSehaldusgang

= Toagle-Bit

Fen Timen
058k

Auswabl
Schat-Aurgang 1

T oteeEingang T1
= Sohat-Ausmgang 2

USB-PC-Interface HS485 PCI

Das PC-Interface zum HS485-Haussteuersystem macht die
Funktionalitéat der Systembausteine erst perfekt. Uber das Interface ist die
komplette Konfiguration aller Module bequem und zentral am PC mdéglich.

Die zugehérige Software erlaubt auch eine wesentliche Erweiterung der Funktionalitét
der bisherigen und zukiinftigen Module des Systems, etwa Zeitsteuerungen und die
zentrale Zuweisung von Aktoren zu den zugehdrigen Schalteingédngen.

Alles hort auf ein Kommando!

Was wir bei den bisherigen Verdffent-
lichungen zum HS485-System mehr zwi-
schen den Zeilen angedeutet haben und
was sicher viele (potenticlle) Nutzer des
Systems erwarten, ist nun Realitdt — wo
ein Bus ist, ist eine zentrale Steuerung
nicht weit!

Denn gerade dann, wenn es um ein et-
was grofleres System geht—dazu kann man
hier schon eines zdhlen, das vielleicht iiber
mehr als ein Stockwerk steuern soll oder
wo Aktoren, Verbraucher und Steuerung
nicht gleichzeitig visuell kontrollierbar
sind —, kommen schnell Zweifel auf, ob
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die Programmierung auf Anhieb klappt.
Man muss sorgfiltige Aufzeichnungen
machen, um Zuweisungen nicht aus den
Augen zu verlieren, und letztendlich feh-
len dem einzelnen Baustein noch einige
funktionelle Features, die sich so mancher
Nutzer wiinscht.

Derinjedem Baustein vorhandene Cont-
rollerkann mehr leisten, als es zundchst den

Anschein hat, jedoch setzt der begrenzte
Platzim Hutschienengehduse und letztend-
lich auch der Preishorizont fiir den einzel-
nen Baustein Grenzen fiir die Komplettaus-
riistung jedes Bausteins etwa mit Display
und mehr Bedientasten. Und da ohnehin
ein Bussystem vorhanden ist, bietet sich
eine zentrale Steuerung geradezu an, die
dann viele neue Funktionen fiir das Sys-

Technische Daten: HS485 PCI

Spannungsversorgung: 24 Voc/USB
Stromaufnahme: max. 100 mA
Anschliisse: RS485 und USB
Abmessungen (B x H x T): 81 x 56 x 24 mm
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Modulkenfiguration

Datei  Hife
todulauswahl
(00000 2

todulinformationes

Type Bezeichnung 001 H548R85

Hardware-\ersion 0

Seriennummer Ox0000030F

H5435 Schalter l

Software-Version  1.00

Aktionen

Modulbezeichhung |

l Daten neu laden I

l Modulbeschreibung J

l Werkseinstelung herstellen ‘

toduleinstelungen

| N |Bezeichnung |Wert |.l\.
| 1 Tastenmode Zwei einfache T aster
2 FKonfiguration Ausgang 1 K.ein Timer
3 Zeit Schalt-tuzgang 1 05ek,
4 Fonfiguration Ausgang 2 K.eit Timner
b Zeit Schalt-tuzgang 2 0 5ek.
E  ToggleBit Auzwahl
T Zuordnung Tazter-Eingang T1 Schalt-Auzgang 1
2 Zuordnung Tazster-Eingang T2 Schalt-Auggang 2
| 3 Ziel1 - Eingang F.gire Zuardnung
| 10 Ziel1 - Adresse CeafEFEFFER
| 11 Ziel 1 - Aktor K.gite suzwahl
| 12 Ziel 2 - Eingang F.eine Zuordnung
| 13 Jiel 2 - Adresse (LaFFEFEFEF
| 14 Ziel 2 - Aktor K.eine Auzwahl
| 15 Ziel 3 - Eingang K.gine Zuordnung
| 16 Ziel 3 - Adresse (eafEFEFFER
| 17 Ziel 3 - Aktor K.eine Auzwahl
| 18 Ziel 4 - Eingang F.gire Zuardnung @
£ >

Daten bearbeiten
Beschreibung

Gibt den T astenmode der beiden Eingaenge an

Einstellung | Z\ue einfache T aster

b

Hilfe:
Speichern

tem er6ffnet. Herausragend sind hier na-
tiirlich alle Arten der Zeitsteuerung, vom
Treppenlicht iiber normale Ausschaltzeit-
steuerungen, die Komfortsteigerung der
Rollladensteuerung, aber auch die schnel-
le Zuordnung von Sensoren und Aktoren
bei groferen Systemen. Damit ist auch das
Tor aufgestoflen, um noch weitere Steue-
rungs-und Regelbausteine konzipierenund
einbinden zu kdnnen.

Da eine Umsetzung zwischen dem
RS485-Bus und einer PC-Normschnittstel-
le erfolgen muss, ist ein entsprechendes In-
terface notwendig. Natiirlich sollte dies eine
Schnittstelle sein, die auch an alle modernen
Computer Anschluss findet. Hier wurde die
USB-Schnittstelle gewahlt. Praktischerwei-
se wird so auch gleich das Interface versorgt,
so dass man kein zusétzliches Netzteil zur
Versorgung des Interfaces benotigt. Alter-
nativ ist das Interface tiber den RS485-An-
schluss mit 24 V versorgbar.

Der Interface-Hardware widmen wiruns
spéter, denn wohl viel interessanter ist die
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ErschlieBung der Moglichkeiten der zuge-
horigen Software, weshalb wir diese zuerst
genauer betrachten wollen.

Modulkonfiguration per Software

Die auf einer CD-ROM gelieferte Soft-
ware ist auf allen USB-fahigen Windows-
Betriebssystemen lauffahig, also ab MS
Windows 98 SE. Sie besteht aus drei we-
sentlichen Teilen: den beiden USB-Trei-
bern fiir das Interface und die Erzeugung
einer virtuellen, seriellen Schnittstelle
und dem eigentlichen Konfigurationspro-
gramm. Sofern relevant, beziehen wir uns

Port-Konfiguration

Fort COM4 e

| Abbrechen | [ ok |

Bild 2: In der Port-Konfiguration ist
der virtuelle Port anzuwahlen.

Bild 1: Das Programmfenster des Kon-
figurationsprogrammes. Hier ist bei-
spielhaft die Konfiguration fiir einen
HS485 S geladen.

im Folgenden auf die Installation unter
MS Windows XP.

Treiber- und Programminstallation

Mit dem Anschluss des Interfaces an
eine USB-Schnittstelle des Rechners
(USB 1.1/2.0) verlangt dieser nach der
Installation eines entsprechenden Geréte-
Treibers. Dies erfolgt nach Einlegen der
CD-ROM in das optische Laufwerk des
Rechners iiber den Dialog des Hardware-
Installationsassistenten. Dieser fiihrt halb-
automatisch durch die Installation, der
Hinweis auf die fehlende Windows-Logo-
Kompatibilitét ist zu ignorieren.

Nach der Treiberinstallation fahrt das
System unmittelbar fort, indem es die Ins-
tallation des Treibers flir den virtuellen
seriellen Port verlangt, der die Verbindung
zwischen Programmund USB-Portschafft.
Diese Treiberinstallation istnach dem glei-
chen Ablauf vorzunehmen, wie eben fiir
den Geritetreiber beschrieben.

SchlieBlich erfolgt die Programminstal-
lation, indem das Set-up-Programm von der
CD-ROM gestartet wird.

Nach Abschluss der Installation startet
man das Programm ,,HS485 Konfigurati-
on“ aus dem Programmverzeichnis bzw.,
falls bei der Installation ausgewihlt, vom
Desktop.

Das Konfigurationsprogramm

Alle Programmbestandteile sind iiber-
sichtlich direkt iiber das Hauptfenster (Ab-
bildung 1) erreichbar. Die wesentlichen
Bestandteile sind die Statusleiste mit dem
Dateimenti, die Einstell-und Anzeigefelder
fiir die Modulinformationen, die Aktionen,
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die Moduleinstellungen und das Feld fiir
die Datenbearbeitung mit integrierter On-
line-Hilfe.

Beim ersten Programmstart erscheinen
zundchstkeine Moduldaten, da zundchst die
gewiinschte virtuelle, serielle Schnittstelle
festzulegen ist. Dies erfolgt liber das Da-
teimentii und die Option ,,Konfiguration®.
Im hier erscheinenden Port-Konfigurati-
onsfenster (Abbildung 2) erscheinen alle
verfligbaren seriellen Ports des Rechners
zur Auswabhl, also sowohl reale wie COM 1
usw. als auch der virtuelle, in unserem Bei-
spiel COM 4. Nach Auswahl dieses virtu-
ellen Ports geht es wieder in das Dateime-
nii und dort zur Option ,,Verbinden®. Jetzt
nimmt das Programm via Interface, das
mit dem RS485-Bus des HS485-Systems
verbunden sein muss, Verbindung mit dem
System auf, liest die vorhandenen Daten aus
allen Modulen des Systems aus und 14dt
diese in das Programm. Abbildung 1 zeigt
das Beispiel fiir einen HS485 S.

Im Feld ,,Modulauswahl® kann man nun
das gewiinschte Modul auswéhlen, hier
werden zunichst nur die Adressen der ein-
zelnen Module angezeigt.

Die Grundinformationen iiber das Mo-
dul wie Typ, Serien- und Versionsnummern
sindim Feld,,Modulinformationen‘‘ zusam-
mengefasst. Uber den Button ,,Modulbe-
schreibung® ist eine Kurzbeschreibung der
Funktionen des Moduls aufrufbar.

Aktionen

Im Feld ,,Aktionen‘ sind mehrere wich-
tige Programmfunktionen zusammenge-
fasst.

Der Button ,,Modulbezeichnung® 6ffnet
den Eingabedialog fiir die Festlegung des
Modulnamens sowie der Bezeichnung fiir
dieangeschlossenen Sensoren und Aktoren
des Moduls. Damit kann man sein eigenes
System sehr gut dokumentieren und Zu-
ordnungen erleichtern. Der neue Modul-
name erscheint nach der Bestdtigung der
Eingabe sofortin der Modulauswahl neben
der Adresse, hieriiber sind die einzelnen
Module natiirlich wesentlich einfacher zu
identifizieren als {iber die Adresse.

Uber den Button ,,Daten neu laden* er-
folgt das erneute Auslesen der im ange-
zeigten Modul vorhandenen Daten.

Der Button ,,Werkseinstellung herstel-
len fiihrt nach einer Sicherheitsabfrage
zur Loschung individueller Einstellungen
im angezeigten Modul und zum Riickset-
zen aufdie ab Werk vorgenommene Grund-
einstellung.

Moduleinstellungen

Kern des Programms ist das Feld ,,Mo-
duleinstellungen. Hier erfolgt die kom-
plette Konfiguration des Moduls. Zeilen-
weise sind die fiir das Modul relevanten Ein-
stelloptionen (,,Bezeichnung®) und deren
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Bild 3:

Jedes Modul,
jeder Ein- und
Ausgang sind
mit dem jewei-

Modulhame

ligen Verwen-
dungszweck s Eingang 1 —
beschriftbar. .
Bezeichnung | T aster Trepps]

Beleuchtung Flur oben

Bezeichrnung Senzaren # Akboren

Modulbezeichnung

aktuelle Einstellungen (,, Wert*) aufgefiihrt.
Nach Markierung der gewiinschten Zeile
(gelb hinterlegt) erscheinen die aktuellen
Einstellungen unten im Feld ,,Daten bear-
beiten*. Unter ,,Beschreibung® erscheint
jeweils eine Kurzbeschreibung zur Funk-
tion, liber den ,,Hilfe“-Button ist jeweils
eine Online-Hilfe hierzu aufrufbar.

Im Pull-down-Menii ,,Einstellung* sind
dann die jeweils zur Verfligung stehenden
Optionen fiir die Einstellung erreichbar.
Hat man hier eine Auswahl getroffen, ist
diese sofort {iber den Button ,,Speichern®
an das Modul zu iibertragen. Gleichzei-
tig erscheint die neue Einstellung unter
,,Wert“ in der Tabelle. Die rote Data-LED
am Interface zeigt den Datenverkehr am
RS485-Bus an.

So kann man sich Schritt fiir Schritt alle
fiirdasjeweilige Modul relevanten Einstel-
lungen erarbeiten. Die Online-Hilfe gibt
hier eine ausreichende Erklarung zu jeder
Funktion, so dass die Programmoberfliche
iibersichtlich gehalten werden konnte.

Auf die einzelnen Funktionen wollen
wir deshalb an dieser Stelle nicht bis in das
letzte Detail eingehen, allerdings doch die
gegeniiber dem Stand-alone-System neu-
en Funktionen fiir die bisher vorhandenen
Module des Systems besprechen.

HS485 S

Neu sind hier die Timer-Funktionen.
Fiir die Ausginge des Moduls ist einzeln
festlegbar, ob sie sofort (kein Timer), mit
einem Treppenlichtverhalten oder mit ei-
ner automatischen Ausschaltung reagieren
sollen. Die Option ,,kein Timer* bedeutet,
dass der Verbraucher normal ein- und aus-
geschaltet werden kann. ,,Treppenhaus®
lasst die Funktion ahnen — mit dem Ein-
schalten wird ein Timer gestartet, dessen
Ablaufzeit iiber die jeweils folgende Zeile
»Zeit Schaltausgang X (0-65534 Sek.) ein-
gestellt wird. Jede erneute Tastenbetétigung
fiihrt zu einem Neustart des Timers.

Die Option ,,Automatisch ausschalten
startet ebenfalls beim Einschalten den Ti-
mer, der den Verbraucher nach Ablauf der
eingestellten Zeit abschaltet. Hier gibt es
jedoch die Option, den Timerlauf jederzeit
zu unterbrechen und sofort auszuschalten.
Diese Option ist zum Beispiel in einem
Keller- oder Abstellraum sinnvoll. Das
Licht schaltet sich automatisch nach der

eingestellten Zeit aus, kann jedoch auch
per Tastendruck jederzeit wieder ausge-
schaltet werden.

Auch die Toggle-Bit-Funktion ist neu.
Jeder Taster-Eingang besitzt ein Bit, das bei
jedem Tastendruck seinen Zustand dndert,
dieses Bit wird mit an jeden programmier-
ten Ausgang tibertragen. Ist fiir den Aus-
gang ,,auf Toggle-Bit reagieren® markiert,
so nimmt der Ausgang den Zustand des
iibertragenen Bits an. Dies ist z. B. dann
sinnvoll, wenn man mit einem Taster viele
Aktoren gleichzeitig ein- oder ausschalten
mdchte. Wird das Toggle-Bit deaktiviert, so
wechselt der Ausgang nur seinen Zustand
(z.B.von,,An“nach ,,Aus®). Dies ist z. B.
ineinem Treppenhaus sinnvoll, bei dem die
verschiedenen Taster an unterschiedliche
Module angeschlossen sind.

Der besondere Komfort des zentralen
Konfigurationsprogramms kommt auch in
dem Teil der Moduleinstellungen zum Tra-
gen, in dem die Eingénge den Ausgingen
anderer Module des Systems zugewiesen
werden konnen. Soll ein Schaltausgang an
einem anderen Modul programmiert wer-
den, so muss:

- der Eingang an diesem Modul ausge-
wihlt werden, der den Schaltausgang
schalten soll,

- die Adresse des Moduls mit dem ge-
wiinschten Schaltausgang eingetragen
werden, und

- der richtige Schaltausgang am Emp-
fangermodul gewahlt werden.

So kann man bis zu 64 Empfénger ein-

tragen.

HS485 RS

Hier fallt sofort die Option ,,Schlitzzeit*
auf. Dies ist die Zeit, die der herunterge-
fahrene Rollladen wieder hoch fahrt, um
eine halb ge6ffnete Rollladenstellung zu
erreichen. Der Rollladen wird zunéchst
heruntergefahren und danach wieder fiir
die Schlitzzeit hoch gefahren. Beispiel:
Sie mochten Thren Rollladen abends einen
Spalt offen halten. Ermitteln Sie einfach
die Zeit, die der Rollladen von der vollig
heruntergefahrenen Stellung bis zur ge-
wiinschten Stellung benétigt, dies ist die
einzutragende Schlitzzeit.

Die (maximale),,Schaltzeit“ ist die Zeit,
nach der die Relais-Ausgénge abgeschal-
tet werden. Dies dient als Sicherheit gegen
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Bild 4: Die Schaltung des Interfaces HS485 PCI

evtl. defekte Endschalter etc. Wird die Zeit
auf null Sekunden eingestellt, so ist diese
Zeit-Option abgeschaltet. Wird ,,auf Schlitz
gefahren®, ist dies die Zeit, die der Rollla-
den zunichst herunterfahrt, bevor er fiir die
Schlitzzeit wieder hoch gefahren wird.

HS485 D

Der Dimmer des Systems kann {iber den
,Dimmer-Modus* so konfiguriert werden,
dass er beim Einschalten auf volle Hel-
ligkeit ansteuert oder aber die Helligkeit
einstellt, die vor dem letzten Abschalten
eingestellt war. Die weiteren Optionen ent-
sprechen denen des HS485 S.

So weit zur Beschreibung der Modul-
konfiguration, die sich dem Anwender
tatsdchlich sehr schnell erschliefit, zumal
man iiber die Auslesefunktion alle Einstel-
lungen sehr gut kontrollieren und iiberwa-
chen kann. Kommen wir damit zum Inter-
facemodul.

Schaltung

Im Zentrum der Schaltung (Abbildung 4)
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steht der Mikrocontroller IC 1. Es ist ein
ATmega64, der iiber zwei serielleSchnitt-
stellen verfiigt. Die Taktfrequenz von
11,059 MHz wird vom Keramikschwinger
Q1 zusammenmitdemim Controller integ-
rierten Oszillator erzeugt. Die Leuchtdio-
den D 1 und D 2 dienen als Betriebs- und
Datenkommunikationsanzeige. Der Reset-
und der Pen-Pin sind iiber die Widerstinde
R 1undR 2 an die +5-V-Betriebsspannung
gelegt. Die Aufgabe des Controllers istes,
die Daten, die iiber den RS485-Bus kom-
men, zu verarbeiten und zur Umsetzung in
den USB-Standard an IC 2 zu libergeben.
Umgekehrt werden die Daten, die per USB
ankommen, zum RS485-Bus iibertragen.
IC 4 tibernimmt die Umsetzung der TTL-
Signale in RS485-Signale. Der Chip ist
gegen Uberspannungen von bis zu 60 V
an den Leitungen A und B geschiitzt. So-
mit fiihrt auch eine Verbindung mit der
24-V-Leitung nicht zu einer Zerstérung
des Bauteils. Der Widerstand R 10 wird
bendtigt, um eine nachtrégliche Program-
mierung des Mikrocontrollers zu ermdg-
lichen. Die RS485-A-und -B-Signale wer-

den iiber die RJ45-Buchse BU 2 an Pin 1
und 2 herausgegeben. Uber die restlichen
Pins kann eine Versorgung des HS485 PCI
iiber eine evtl. vorhandene 24-V-Span-
nung erfolgen. Dies trigt zur Entlastung
des USB-Anschlusses bei. Das Netzteil,
das die 24-V-Versorgungsspannung fiir
das HS485 PCI erzeugt, darf aufgrund
von Geritesicherheitsbestimmungen nur
eine maximale Ausgangsleistung von
15 VA haben.

Die USB-Umsetzung wird von IC 2 vor-
genommen. Q 2 erzeugt zusammen mitdem
integrierten Oszillator den fiir die Umset-
zung erforderlichen Takt von 6 MHz. Im
Speicherchip IC 3 stehen die nétigen In-
formationen, um das HS485 PCI am PC
anmelden zu kénnen. Die Schaltung kann
iber den USB-Bus mit Spannung ver-
sorgt werden. Zum Schutz vor Uberstrd-
men ist die Sicherung SI 1 vorgeschaltet.
Der Kondensator C 1 puffert die Spannung
und C 2 bis C 5 filtern Stérungen heraus.
Die USB-Daten gelangen iiber die Wider-
stainde R 5 und R 6 auf die Eingénge des
USB-Umsetzers.
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DieSpannungsversorgungdes HS485PCI
erfolgt, wie bereits erwéhnt, iiber die USB-
Schnittstelle oder zusammen mit der Bus-
leitung tiber die RJ45-Buchse. Wird die
Versorgungsspannung nur iiber den USB
bezogen, muss sichergestellt sein, dass
das USB-Kabel direkt an den USB-Port
des PCs oder an einen aktiven USB-Hub
angeschlossen wird. Dies ist erforderlich,
da der RS485-Wandler IC 4 eine Versor-
gungsspannung von mindestens 4,5 V be-
notigt. Lautden USB-Spezifikationen miis-

Stiickliste: HS485-Haus-
schaltsystem PC-Interface

HS485 PCI
Widerstande:
27 Q/SMD/0805........c.ocoeueee. R5, R6
330 Q/SMD/0805..................... R3, R4
470 Q/SMD/0805.........ccovveeueenn. R11
1 kQ/SMD/0805.......c.ooeevveeveennn. R10
1,5 kQ/SMD/080S5........cccvvveereenn.. R7
2,2 kQ/SMD/0805.......cccveeeeeeenn.. R9
10 kQ/SMD/0805............... R1,R2, R8
Kondensatoren:
1 nF/SMD/0805 .............. C3, C5, Cle,
C18, C20, C22
10 nF/SMD/0805 ......... C24, C26, C29
33 nF/SMD/0805 ......occovveeeeann.. C7
100 nF/SMD/0805 ............ C2, C4, C6,

C8-Cl10, C12, C13, C15,
Cl17, C19, C21, C23,

C25, C27,C28
TOUF/16 V oo Cl4
10 PE/25 Ve C1
22 WF/63 Voo, Cl1
Halbleiter:
ELV05521/SMD/Prozessor............ IC1
FT232BM/SMD.......c.ccovevvevrrenrannen. IC2
ELV05520/SMD/USB-EEPROM ..IC3
LT1785C/SMD.......ccccevveveirrenranen. IC4
MC7805CDT/SMD...........ccoeuenn.. IC5
SM4001/SMD.......ccceecvrererrerenennen. D3
BATA43/SMD ......cooveieeieenns D4, D5
LED, 3 mm, Rot........oooovvvniiiniennns D1
LED, 3 mm, Grin .........cccovveeeeennnnn. D2
Sonstiges:
Keramikschwinger, 11,059 MHz,
SMD ..ottt Ql
Keramikschwinger, 6 MHz, SMD ..Q2
SMD-Induktivitét, 22 pH................ L1

SMD-Induktivitat, 10 uH.......... L2,1L3
USB-B-Buchse, winkelprint ........ BU1
Modulare Einbaubuchse, 8-polig,
abgeschirmt..........ccooceeeveeennne. BU2
Sicherung, 375 mA, trage, SMD.... SI1
1 Profil-Gehéuse, Lichtgrau, seiden-
matt, kpl., bearbeitet und bedruckt
1 USB-Kabel (Typ A auf Typ B)
fiir USB 2.0, 1,5 m
1 CD Anwender-Software HS485 PCI
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Ansicht der fertig bestiickten Platine des PC-Interfaces mit zugehérigem Bestii-

ckungsplan

sen aktive USB-Komponenten eine Span-
nung von mindestens 4,75 V herausgeben.
Diese Spannung wird {iber die Diode D 5
von der gegebenenfalls iiber den RS485-
Bus eingespeisten Versorgungsspannung
entkoppelt.

Wird die Schaltung mit 24 V iiber die
RJ45-Buchse versorgt, so kann das HS485
PCI an jeden beliebigen USB-Hub ange-
schlossen werden. Die 24-V-Versorgung
gelangt iiber die Spule L 3 und die Diode
D 4 auf den Eingang des Festspannungs-
reglers IC 5 vom Type 7805.

Die Spannung wird iiber den Konden-
sator C 11 vor und C 14 nach dem Span-
nungsregler gepuffert. Die Kondensatoren
C9,C 10, C 12und C 13 filtern Stérungen
heraus und schiitzen so die Bauteile. Die
Diode D 3 dient zum Schutz des Span-
nungsreglers IC 5.

Nachbau

Platine aufzusetzen, es sind zunichst die
Gehiuseanschliisse mit reichlich Lotzinn
zu verloten, bevor die Anschliisse verlo-
tet werden. Die RJ45-Buchse BU 2 wird
in gleicher Weise bestiickt, hier ist jedoch
darauf zu achten, dass die Verdrehsiche-
rungen sauber in die zugehdrigen Boh-
rungen fassen.

Abschlielend erfolgt der Einbau in das
Gehiuse. Dazu wird die fertig bestiickte
Platine kopfiiber so in das Gehéduseoberteil
gelegt, dass zundchst die beiden Buchsen in
die zugehorigen Aussparungen des Gehéu-
ses und dann die beiden LEDs ebenfalls in
die zugehorigen Gehdusebohrungen fassen.
Danach muss die Platine sauber von den
beiden Gehdusenippeln des Gehduseober-
teils gehalten werden.

Nun ist das Gehéuseunterteil bis zum
Anschlag auf das Gehéduseoberteil aufzu-
schieben, und der Aufbau des Interfaces
ist beendet.

DerNachbau des Interfaces gestaltet sich
sehr einfach, da alle SMD-Bauteile bereits
bestiickt sind. So sind nur noch die Elkos
C1,C 11 und C 14, die beiden LEDs und
die beiden Buchsen BU 1 und BU 2 zu be-
stiickenund die Platine in das vorbearbeitete
und bedruckte Gehause einzubauen.

Die Bestiickung erfolgt entsprechend
Bestiickungsplan, Bestiickungsdruck und
Platinenfoto.

Sowohl beiden Elkos alsauchden LEDs
ist die Bestiickung polrichtig vorzuneh-
men: Der lingere LED-Anschluss ist der
Pluspol (Anode), die Elko-Gehduse sind
am Minuspol markiert. Die LEDs sind so
einzusetzen, dass die LED-Spitze 18 mm
iiber der Platine steht.

Die USB-Buchse BU 1 ist plan auf die

Inbetriebnahme

Das HS485 PCI ist iiber einen RJ45-
Stecker mit dem RS485-Bus und iiber ein
USB-Kabel mit dem PC bzw. USB-Hub zu
verbinden. Sobald mindestens eine der bei-
denmdoglichen Betriebsspannungen anliegt,
leuchtet die griine LED ,,Betrieb* auf.

Die rote LED ,,Data“ leuchtet, sobald
Datenverkehr auf einem Bus registriert
wird.

In der néchsten Ausgabe des ,,ELV-
journals® wird das Protokoll, mit dem die
Module untereinander kommunizieren,
beschrieben. Dadurch erdffnet sich dem
ambitionierten Programmierer die Mog-
lichkeit, individuelle Steuersoftware zu

erstellen.

35



