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Kapazität der Elektrode bestimmt werden. 
Bereits geringe Abweichungen der gemes-
senen Ladung (z. B. durch Annähern der 
Hand an das Touch Wheel) können erkannt 
und ausgewertet werden. 

Über eine ausgeklügelte Beschaltung 
mehrerer Ring-Sensorelektroden mit Wi-
derständen und mit dem Sensorschaltkreis, 
der zusammen mit den Widerständen drei 
Kapazitäts-„Abtast“-Regionen (Samples) 
auswertet, kann so die Bewegungsrichtung 
ermittelt und entsprechend aufbereitet wer-
den. Der Sensor erzeugt eine Aufl ösung von 
7 Bit über den „Drehwinkel“ von 360 Grad 

und gibt so 128 Schritte (0...127) je Umdre-
hung über ein Serial Peripheral Interface 
(SPI, synchroner, serieller Datenbus mit 
Master-Slave-Kommunikation zwischen 
einem Host-Controller und prinzipiell be-
liebig vielen, parallel geschalteteten Bus-
teilnehmern) an den auswertenden Control-
ler aus. Über das Interface sorgt dieser auch 
für die Steuerung des komplexen Sensor-
Schaltkreises, z. B. ein Reset.

Der Sensor kann hinter bis zu drei Milli-
meter dicken, nicht leitenden Panels (Front-
platten) untergebracht und auch mit Hand-
schuhen bedient werden. 
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Aufgrund des einfachen Aufbaus ist er 
inzwischen recht preiswert verfügbar und 
kann so in vielen Applikationen zum Ein-
satz kommen, um die eingangs erwähnten 
Eigenschaften zu realisieren.

Der TW 128 ist als kompakter Baustein 
im Sandwich-Format konstruiert und kann 
so sehr einfach in eigenen Applikationen  
und Gehäusen installiert werden. 

Schaltung

Die Schaltung (Abbildung 5) besteht 
aus zwei Teilen, dem Sensor- (oben) und 
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Bild 5: Die Gesamtschaltung des 
TW 128, oben die Sensor-, unten die 
Controllerschaltung

Sensorschaltung

Controllerschaltung
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