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Videotechnik

im Sekundentakt angezeigt – die Batterien 
sind alsbald zu wechseln!

 
Schaltung

Das Schaltbild der Fernbedienung ist 
in Abbildung 2 dargestellt. Kernstück der 
Schaltung ist der Mikrocontroller IC 2 vom 
Typ Atmega48.

Als Empfänger für die FS20-Funkbe-
fehle dient das Standard-Empfangsmodul 
HFE1. Die empfangenen Datenpakete ge-
langen auf den Pin 12 des Mikrocontrollers 
und werden von der dort implementierten 
Software ausgewertet bzw. weiterverar-
beitet.

Die Taktfrequenz des Controllers ist 
vom Quarz Q 1 bestimmt und liegt bei 
4 MHz. Mit dem DIP-Schalter S 2 wird 
die beschriebene Konfi guration eingestellt 
(siehe Tabelle 1).

Nachdem der Mikrocontroller einen gül-
tigen FS20-Befehl empfangen hat, steuert 
er über T 1, der als Stromverstärker dient, 
die IR-Sendediode D 1 an, die nun den 
entsprechenden Schaltbefehl zur Kamera 
sendet.

Sowohl das Empfangsmodul als auch 
der Mikrocontroller benötigen eine stabile 
Versorgungsspannung von 3 V, die mit IC 1 
aus der Batteriespannung gewonnen und 
stabilisiert wird.

Nachbau

Die Platine wird bereits mit SMD-Bau-
teilen bestückt geliefert, so dass nur die be-
drahteten Bauteile bestückt werden müssen 
und der mitunter mühsame Umgang mit den 
kleinen SMD-Bauteilen entfällt. Hier ist 
lediglich eine abschließende Kontrolle der 
bestückten Platine auf Bestückungsfehler, 

eventuelle Lötzinnbrücken, vergessene 
Lötstellen usw. notwendig.

Die Bestückung der bedrahteten Bauteile 
erfolgt in gewohnter Weise anhand der 
Stückliste und des Bestückungsplans sowie 
unter Zuhilfenahme des Platinenfotos. Die 
Bauteilanschlüsse werden entsprechend 
dem jeweiligen Rastermaß abgewinkelt 
und durch die im Bestückungsdruck vor-
gegebenen Bohrungen geführt. Nach dem 
Verlöten der Anschlüsse auf der Platinen-
unterseite (Lötseite) werden überstehende 
Drahtenden mit einem Seitenschneider 
sauber abgeschnitten, ohne die Lötstelle 
dabei zu beschädigen. 

Beim Einsetzen der Elkos C 1 und C 4 
sowie der beiden LEDs ist auf die richtige 
Einbaulage bzw. die richtige Polung zu 
achten, wobei in der Regel der Minus-An-
schluss der Elkos gekennzeichnet ist. Bei 
der Infrarot-Diode D 1 ist die Katode durch 
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Bild 2: Das Schaltbild des Funk-Fernauslösers


