Einbindung in HomeMatic-Programme
Als Komponente des HomeMatic-Programms kann der HM-Sen-EP auch in die Steuerung (iber die HomeMatic-Zentrale eingebunden werden.
Dann sind auch Probleme, wie folgend beschrieben, ldsbar.

Die mit dem HM-Sen-EP mdgliche Verkniipfung vom Kontrollblinken der Zentralverriegelung und dem Offnen des Garagentores birgt ein paar
Probleme: Nachdem man aus der Garage gefahren ist, mochte man das Garagentor wieder schlieBen, ohne das Auto wieder zu verriegeln. Nor-
males Blinken wéhrend der Fahrt konnte u. U. dazu flinren, dass das Garagentor ungewollt und unbemerkt gedffnet wird. Und was tun, wenn
man die Zentralverriegelung unabhéngig vom Garagentor benutzen mochte? Diese Probleme, die das Steuern eines Garagentores tber das
Kontrollblinken der Zentralverriegelung mit sich bringen, kann man zum Teil umgehen, wenn man die Steuerung tiber eine HomeMatic-Zentrale
laufen lasst.

Auf deren Benutzeroberflache kdnnen der HM-Sen-EP und der Aktor zum Steuern des Tores in Programme eingebunden werden. Diese Pro-
gramme bieten vielfaltige Moglichkeiten. Im Folgenden wollen wir nur ein Beispiel beschreiben, das es erlaubt, die Zentralverriegelung auch zu
benutzen, wenn das Auto nicht in der Garage abgestellt wird, sich aber dennoch innerhalb der Funkreichweite befindet.

Dazu wird neben dem HM-Sen-EP auch ein Neigungssensor (HM-Sec-TiS) am Garagentor bendtigt. Dieser Neigungssensor informiert die Zen-
trale (iber den aktuellen Zustand des Tores (,0ffen” oder ,Verschlossen®). Mit Hilfe dieser Information kann man zundchst die Kommandos
,Offnen* oder ,VerschlieBen* gezielt an den Torantrieb senden, auch wenn dieser nur einen Tastereingang hat.

Dazu legt man im Programm fest, dass der Aktor zum Steuern des Tores nur dann angesprochen wird, wenn der HM-Sen-EP einen Schaltbefehl
iiber den Kanal, der zum Offnen vorgesehen ist, sendet und das Tor geschlossen ist, nicht aber, wenn das Tor bereits gedffnet ist, weil es sonst
wieder zufahren wiirde. Fiir den Kanal, der zum VerschlieBen vorgesehen ist, gilt diese Bedingung entsprechend umgekehrt. Das folgende Bild
zeigt das Programm der Torsteuerung mit dem Neigungssensor.

Bedingung: Wenn...

K *] HM-Sen-EP Kanal Offnen sei [Sequen: ekannt <] B

UND
K -] Nei Tor bei [Zustand geschiossen ] [nur priffen EL

ODER

K -] HM-Sen-EP Kanal verschli bai [Sequenz erkannt_+] B

UND

i Tor bei [Zustond offen =] [nur priften L

Aktivitdt: Dann...  Vor dem Ausfiihren alle laufenden Verzégerungen fiir diese Aktivititen beenden (z.B. Retriggern).
Taster Torantrieb [sofor | [Schalteustand: ein_-]
X -] Taster Torantrieb [verzagert um - [i [[Sekunden -] [Schattzustand aus -] B

G

Aktivitat: I vor dem Ausfiihren alle laufenden verzdgerungen fiir diese Aktivititen beenden (z.B.
Retriggern).

Das HomeMatic-Programm Torsteuerung mit Neigungssensor

Fiir das fallweise vom Torantrieb unabhangige Benutzen der Zentralverriegelung wird jetzt eine ,,Systemvariable® mit dem Namen ,,ZV sepa-
rat“ angelegt. Wenn diese Systemvariable ,wahr ist, soll das Tor nicht auf den HM-Sen-EP reagieren. Auf ,wahr” gesetzt wird diese Variable
immer dann, wenn die oben genannten Bedingungen nicht erfiillt sind. Das heiBt, wenn man das Auto vor der Garage abstellt und es mit der
Zentralverriegelung abschlieBt, fiinrt der daraufhin gesendete VerschlieBen-Schaltbefehl bei verschlossenem Tor dazu, dass ,,ZV separat” auf
~wahr* gesetzt wird. Wenn man das Auto spater mit der Zentralverriegelung wieder entriegelt, bleibt das Tor verschlossen. Lediglich die Varia-
ble ,ZV separat” wird wieder auf ,falsch“ gesetzt, so dass das Tor wieder angesteuert werden kann. In der folgenden Abbildung ist das fiir den
beschriebenen Ablauf eingegebene Programm zu sehen.

Bedingung: Wenn...

IINI)
Tzl \Zustandggschlnssen =] [ priffen ~|A
mm
Systemaustand <] z separat 4 [ isttalsch =] [nur priten ~a
ODER
ki ~| HM-Sen-EP Kanal i dei | Seguenz erkannt = [}
oD
K - Tor 4ei [ Zustand offen =] [ priffen ~|A
N
~] 2% separat sei [isttaisch_~] [nur priften -8

Aktivitdt: Dann... ¥ Vor dem Ausfiihren alle laufenden Verzégerungen fiir diese Aktivitdten beenden (z.B. Retriggern).

Kanslzustand -] Taster orantieb | sofort ~|[Schalizustend. ein_-]H
Kanslzustand | Taster Torantieb [verzégerum ~|[1 |[Sekunden ~][Schaltzustand: sus R

Bedingung: | Sonst'ienn... =

~| - sen-£p kanal tfnen tar L]
n
Tor s2: [ Zustand offen ] [ priffen 0
uNn
Systemaustand ] 2 separat 4o [ istfalsch_~] [nur priifen -8
ODER
K Kanal i sei | Sequenz erkannt -8
oD
K e Tor 42 [ Zustand geschlossen =] [nur priifen ~|A
oD
Systemaustand ] 2 separat 4o [ istfalsch_~] [nur priifen -8

Aktivitdt: Dann... ¥ Vor dem Ausfiihren alle laufenden Verzogerungen fiir diese Aktivitdten beenden (z.B. Retriggern).
] zv separat [ sofort [istwatr -]

Aktivitit: ¥ vor dem Ausfiihren alle laufenden Verzigerungen fiir diese Aktivititen beenden (z.B.

o : . - Das HomeMatic-Programm Torsteuerung mit Neigungssensor
| zv separat | sofort ~||istfalsch ~ . .
und fallweise separater Zentralverriegelung




