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Bewegung (Time-out), d. h. der Standort ändert sich nicht, 
wird ein optisches und akustisches Signal erzeugt. Durch 
diese Schaltungstechnik ist man völlig unabhängig von der 
Funksteueranlage, denn es wird nur die Bewegung des Mo-
dells ausgewertet. Zusätzlich ist eine Spannungsüberwa-
chung integriert, die die Bordspannung des Modells über-
wachen kann. Sie kann quasi alle üblichen Bordspannun-
gen, angefangen von 4 x 1,2 V (NiCd-/NiMH-Zellen) bis zu 
6 x 3,7 V (LiPo) überwachen und ist durch Jumper leicht an 
diese anpassbar. Bei Unterschreiten der jeweils zugehörigen 
Schaltschwelle gibt der Ortungs pieper ebenfalls einen akus-
tischen Alarm aus (siehe Abbildung 1).

3-Achsen-Beschleunigungssensor

Der hier verwendete Sensor wird vor allem in Mobiltelefo-
nen, Digitalkameras, Spielkonsolen usw. eingesetzt, um das 
Display automatisch an die Geräteposition anzupassen. Wird 
das Gerät durch den Anwender gedreht, dreht sich der Bild-

schirminhalt gleichzeitig mit. Bedingt durch die hohen Pro-
duktionsstückzahlen sind diese modernen Sensoren relativ 
preiswert geworden und fi nden deshalb auch Einzug in den 
Hobbyelektronikbereich.
Der BMA020 ist ein linearer Beschleunigungssensor, der in 
drei Achsen (X-, Y- und Z-Achse) gleichzeitig misst und damit 
lineare Bewegungsänderungen im Raum erkennen kann. 
Selbst wenn der Sensor nicht bewegt wird, kann eine Be-
schleunigung von 1 g gemessen werden, die in Richtung Erd-
mittelpunkt zeigt. Dabei handelt es sich um die allgegen-
wärtige Erdschwerebeschleunigung (1 g = 9,81 m/s2, „Erd-
beschleunigung” ), die in Z-Richtung wirkt. 
In Abbildung 2 sind die Bewegungsrichtungen, die der Sen-
sor erfassen kann, dargestellt.
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Bild 3: Schaltbild des Ortungspiepers

Bild 2: Der lineare Beschleunigungssensor BMA020
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Bild 1: Signalsequenzen für a) Low-Bat und b) Ortungsalarm




